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PHIẾU ĐĂNG KÝ
SÁNG KIẾN KINH NGHIỆM, CẢI TIẾN KỸ THUẬT
NĂM HỌC 2015 – 2016
-----------
I. PHẦN CHUNG
- Họ và tên: Nguyễn Minh Đức
- Ngày, tháng, năm sinh: 19/02/1960 
- Đơn vị công tác: Khoa Công Nghệ Điện – Điện Tử
- Tên sáng kiến kinh nghiệm:  Thi công bộ điều khiển tay máy EDUBOT
- Danh hiệu thi đua đăng ký:   Chiến sỹ thi đua cấp cơ sở
II. NỘI DUNG ĐĂNG KÝ
1. Họ và tên người hướng dẫn: 
Chức vụ : 
2. Thời gian thực hiện : 
- Thời gian bắt đầu: ngaøy 01 thaùng  10 naêm 2015
- Thời gian kết thúc: ngaøy 31 thaùng 03 naêm 2016
3. Ý nghĩa, mục đích sáng kiến kinh nghiệm:
a/. Ý nghĩa khoa học: 
Ngày nay tay máy robot được sử dụng rộng rãi trong sản xuất, nghiên cứu khoa học và đời sống. Đó là thiết bị không thể thiếu được trên các hệ thống sản xuất, đặc biệt là hệ thống sản xuất linh hoạt.  Tay máy robot hoạt động ổn định, chính xác, năng suất cao, làm việc trong môi trường độc hại…
Để truyền động cho tay máy người ta dùng động cơ DC, động cơ bước hay động cơ Servo. Động cơ DC và động cơ bước là những hệ hồi tiếp vòng hở. Ta cấp điện để động cơ quay nhưng chúng quay bao nhiêu thì ta không biết. Động cơ Servo được thiết kế cho những hệ thống hồi tiếp vòng kín. Tín hiệu ra của động cơ nối với một mạch điều khiển . Khi động cơ quay, vận tốc và vị trí sẽ được hồi tiếp về mạch điều khiển này. Nếu có bất kỳ lý do nào ngăn cản chuyển động quay của động cơ, cơ cấu hồi tiếp sẽ nhận thấy tín hiệu ra chưa đạt được vị trí mong muốn. Mạch điều khiển tiếp tục chỉnh sai lệch cho động cơ đạt được điểm chính xác.
 b/. Ý nghĩa thực tiễn:
Tay máy EduBot trang bị 06 động cơ Servo R/C  hiệu Hitech, điện áp 4,8V, góc quay 60ᵒ. Động cơ  Servo R/C  là loại động cơ nhỏ giá thành rẻ được sử dụng nhiều trong các ứng dụng có công suất thấp . Tay máy EduBot sử dụng trong giảng dạy nên khung và tất cả các chi tiết như bánh răng, tay kẹp …đều làm bằng nhựa.
Trước đây tay máy EduBot được điều khiển bởi bộ điều khiển của hãng Microchip. Sau 15 năm hoạt động bộ điều khiển đã hư, không hoạt động  được. 
Để phục hồi lại hoạt động của tay máy EduBot, cần thay thế bộ điều khiển đã hư bằng bộ điều khiển mới, sử dụng các linh kiện có sẵn tại Việt Nam
c/. Mục đích nghiên cứu:
Thi công bộ điều khiển mới dùng kít Arduino có sẵn trên thị trường . Kít Arduino giá thành rẻ, phần mềm mã nguồn mở miễn phí, được sử dụng rộng rãi trên thế giới. Khoa công nghệ Điện-ĐiệnTử  sử dụng kít này trong giảng dạy môn Lập trình hướng đối tượng.
Bộ điều khiển mới có 02 chế độ hoạt động: Tự động hoặc bằng tay.
Ở chế độ tự động , tay máy sẽ tự động thực hiện chương trình được sinh viên nạp vào.
Ở chế độ bằng tay ( Bộ điều khiển cũ không có chế độ này)  tay máy sẽ thực hiện các thao tác do sinh viên điều khiển bằng các nút nhấn.
4. Kế hoạch thực hiện:
a/. Giai đoạn 1: 
- Thời gian thực hiện: từ ngày 01 tháng 10 năm 2015 đến ngày 01tháng 11 năm 2015       
- Công việc tiến hành: thiết kế mạch in

b/. Giai đoạn 2:
- Thời gian thực hiện: từ ngày 01 tháng 11 năm 2015 đến ngày 01tháng 12 năm 2015        
- Công việc tiến hành: Lắp ráp bộ điều khiển

c/. Giai đoạn 3:
- Thời gian thực hiện: từ ngày 01 tháng 01năm 2016 đến ngày 01tháng 02 năm 2016        
- Công việc tiến hành: Viết chương trình điều khiển

c/. Giai đoạn 4:
- Thời gian thực hiện: từ ngày 01 tháng 02 năm 2016 đến ngày 01 tháng 03 năm 2016        
- Công việc tiến hành: Viết hướng dẫn sử dụng 



Ý KIẾN ĐÓNG GÓP
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Tp. Hồ Chí Minh, ngày     tháng     năm 201
XÁC NHẬN CỦA TRƯỞNG ĐƠN VỊ	NGƯỜI ĐĂNG KÝ
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